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1. Kruhové doska je nakldpand dvomi piestami tak, Ze jej naklopenie charakterizujeme
dvomi uhlami o a B zodpovedajiicim otoceniu okolo osi x (0 &) a nasledne okolo
pootocenej osi y (o ). Akd bude zlozka gravitatného zrychlenia v rovine kruhu,
poOsobiaca na guli¢ku nachddzajicu sa na tomto kruhu v mieste (x,y) vzhl'adom
na sdradnicové osi pevne spojené s kruhom? Pre o = 8 = 0 je kruhova doska vo _ -
vodorovnej referencnej polohe.

Vysledok: V béaze vektorov pevne spojenou s kruhovou doskou ndjdeme
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tj. v rovine kruhu je zloZka gravitacného zrychlenia g = gcasp fl — gsocfz.

2. Uvazujte dva pripady rotécii vektora 7 = } ; x;¢;. V prvom pripade okolo osi x o uhlol & a nasledne
okolo novej osi y o uhol 8 a v druhom pripade naopak, naprv okolo osi y o B a aZ nasledne o uhol
o okolo x. Ukazte, ze vysledné vektory su rovnaké len do prvého radu vel’kosti uhlov & a f3.

Dosledok tohto vysledku je, Ze kym na poradi operécii otdCania zéleZi, vektory uhlovych rychlosti
mdzeme normalne spocitavat’, nakol’ko ide o nekone¢ne malé pootoCenia za nekonecne kratky Cas.
Navod: Nech pred otdiCanim mal vektor tvar 7 = Y, x;¢;. V provom pripade bude mat’ natoCeny
vektor tvar

= Zx,-fl Zx ﬁﬁ 21¢t Zx,e /Rﬁfz = inﬁa 1 R[3 2 Z Ra lRﬁ 2 (3)
i ij
Podobne ndjdeme pre druhy pripad
P = ZI;Z"RE 2R )
ij

Vidno, Ze vektory za liSia koli vymenenému ndsobeniu rotacnych matic. Porovnanim vysledku
tychto dvoch ndsobeni matic ndjdeme hl’'adané tvrdenie.

3. UkdZte Ze jedinou rotdciou okolo osi z mozno ndjst’ takd sdradnicovu sustavu, v ktorej je tenzor
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diagondlny. N4jdite jeho zloZky a uhol natocenia.

Névod: V tenzore [ = Y.i;1ij€ié; si vyjadrite jednotkové vektory €; pomocou otoCenych fj, pricom
od uholu natocenia vyZadujte aby boli kon¢ené minidiagonélne Cleny nulové.

Vysledok: tan2¢ = 21 ‘2 - (negarantovany)



