1. Dosku, pévodne polozeni na podlahe, dvihame lanom uchytenym
na jej pravom konci (Obr.). Lano je navijané pevne umiestnenym
motorom. Na zaciatku je Sy = 0 a ag > 0, no pretoze koeficient
statického trenia medzi avym koncom dosky a podlahou je len
1, doska sa pri pociatoénych hodnotdch a najprv presmykuje, az
neskor sa pri hodnote a,. < «q zastavi. Aky bude uhol 5. v tomto
okamihu?

2. Najdite tenzor zotrva¢nosti ramena manipulatora s motorom vzhla-
dom na sustavu siradnic na obrazku. Rameno mézeme modelovat
ako homogénu dosku s hmotnostou m a s rozmermi h, [, a zaned-
batelnou Sirkou d &~ 0, a motor ako homogénny valec s vyskou H,
polomerom R = 2h a hmotnostou M. Vzorce pre tenzory zotrvac-
nosti valca (vyska H, polomer R) a kvadra (hrany a, b, ¢) vzladom
na ich taziskd a symetricky zorientované osi st

sy | 3R+ A 0 0 w o [PPSO 0
IU:E 0 3R?+H?* 0 |, Ik:E 0 a*+& 0
0 0 6 R 0 0  a®+0b?

RieSenia a bodovania st1 na nasledovnych stranéch.
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