
1. Akým zrý
hlením sa musí hýba´ vozík dopredu, aby sadoska, opretá o jeho vnútornú stenu, nehýbala vzh©a-dom na vozík? Uváºte, ºe koe�
ient stati
kého treniamedzi doskou a vertikálnou stenou je µ2 a medzi doskoua vodorovnou plo
hou vozíka je µ1. Tiaºové zrý
hleniepoznáme (g), hmotnos´ dosky je m. ma
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2. Aké sú súradni
e polohového vektora ~r(t) = x(t)~i +

y(t)~j + z(t)~k a vektora rý
hlosti ~v(t) = vx(t)~i + vy(t)~j +

vz(t)~k kon
ového bodu dvoj-ramenného manipulátorazobrazeného na obrázku? (Prvé rameno s d¨ºkou l saotá£a vo vodorovnej rovni
e, druhé s d¨ºkou h sa otá£av rovine danou prvým ramenom a osou z.) H©adané vý-razy vyjadrite pomo
ou uhlov α(t) a β(t) a paramatrov
l a h.
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3. Nájdite tenzor zotrva£nosti rota£ného kuºe©a vzh©adom na súradni
ovú sústavu spo£iatkom v podstave kuºela. Os z si zvo©te pozd¨º osi symetrie kuºe©a. Polomerpodstavy kuºela je R, vý²ka je h a 
elková hmotnos´ ne
h je m.
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