5. Nech motor pdsobiaci v osi @dnia pdsobi momentom si-
ly D™ tak Ze sa nositoti s konstantnou uhlovou rychlos-
tou ¢(t) = wt,w = congt. Druhy linearny motor postva
hmotnost' m zprava do fava poad osi x pésobenim sily
F™ pricom hmotnostm sa podobne posuva s tomto smefe
s konStantnou rychlostou = x = congt pricom na hmot-
nost posobi aj trecia sil&! = —kv. TaZisko nosia nech
sa nachadza v polovici vektotana obrazku. Ak pozname
moment zotrvanosti nosta okolo osi otéania na obrazku
|, jeho hmotnostM, verkost vektoral, dizku | hmotnost
m, pricom jej moment zotrv@nosti je nulovy (hmotnostn
povaZzujte za hmotny bod): (1) N4jdite Lagrangeovu fun-
kciu systému pGom za stupne volnosti vyberig ax, (2)
AkU pracu vyknajud oba motory ak ZasT sa ot@i nost z
¢@ = rrdo @ = 0 a hmotnost' sa pritom presunie o celakd
d, tj. x=-d/2,...,d/2? MdzZe byt jedna z tychto prac aj
zaporna? Aky to ma fyzikalny zmysel?

Re: Trajektorie stupov volnosti budu

o) = wt=It (7)
X(t) = vt:%t (8)

Pri vyjadrovani Lagrangeovej funkcie je nakomplikovahegjgaz pre vychlost hmotnostn, vy-
sledok je :

V2 = (124 %) @2 + 5% — 2%ql. (9)
Lagrangeova funckia
L(p, @, X,X) = %I 0>+ %m\/2 + Mglé cog @) +Imgcog @) +xmgsin(p) (10)
Pohybové rovnice
%Z_; - g_; — pi (11)
%%_% — kK4 F2T (12)
(13)

a teda moment a sila motorov musi byt

D™ = Mg(l/2)sin(wt) —mg(l +vt) co wt) (14)
F2M — _mgsin(wt)+ kvt (15)
Vycislenim integralov
T T
W, = / DMeodt, Wb = / F2Myqt (16)
0 0

dostaneme pracu motorov.



